
中国计量学院机电工程学院申请研究生国家奖学金候选人业绩统计一览表
	姓名
	导师
	专业
	英语

水平
	硕士学位论文题目
	符合国奖条件的科研业绩
	其他科研业绩

（排名前二）

	熊晶晶
	郑恩辉
	学硕

控制理论与控制工程
	六级：478
	四旋翼无人飞行器飞行控制方法研究
	1. 《Position and attitude tracking control for a quadrotor UAV》，《ISA Transactions》，2014,53(3)， SCI收录，全部作者：Jing-Jing Xiong(通讯作者), En-Hui Zheng. (IF: 2.256)

（A类科研业绩）
	1、《Quad-rotor unmanned helicopter control via novel robust terminal sliding mode controller and under-actuated system sliding mode controller》，《Optik》， 2014, 125(12)， SCI收录。全部作者：Enhui Zheng, Jingjing Xiong。(IF: 0.769)

2、《Second order sliding mode control for a quadrotor UAV》，《ISA Transactions》，2014, 53(4)，SCI收录。全部作者：En-Hui Zheng, Jing-Jing Xiong (通讯作者), Ji-Liang Luo。(IF: 2.256)

	陈涛
	洪治
	学硕

控制理论与控制工程
	六级560
	高Q太赫兹波一维光子晶体腔及应用研究
	1、《Terahertz gas sensing based on a simple one-dimensional photonic crystal cavity with high quality factors》，《Applied Optics》，2014 vol.53，SCI收录，全部作者名字：Tao Chen, Zhanghua Han, Jianjun Liu, and Zhi Hong。
(A类科研业绩)
	1、一种太赫兹波气体浓度传感装置，发明，状态：公开，全部作者名字：洪治，陈涛，刘建军，刘平安。
2、太赫兹波气体浓度传感装置，实用新型，状态：授权，全部作者名字：洪治，陈涛，刘建军，刘平安。
（2013年研究生国家奖学金获得者）

	史同璐
	洪治
	学硕

控制理论与控制工程
	六级

426
	《基于太赫兹超材料的生化样品检测技术研究》
	1、《基于光子混频的可调谐连续太赫兹波辐射系统》，《中国激光》（一级），2014年第4期，EI检索，史同璐、刘建军、洪治。
（A类科研业绩）
	无

	王婷
	韩张华
	学硕

检测技术与自动化装置
	六级447分
	基于互补超材料结构的电磁感应透明现象研究
	《Analogue of electromagnetically
Induced transparency in integrated

Plasmonics with radiative and subra-diant resonators》，《Optics Express》, 2014 Vol. 22, SCI收录，全部作者名字:Ting Wang, Yusheng Zhang, Zhi Hong, Zhanghua Han.
（A类科研业绩）
	无

（论文刊印时间：2014年9月8日，检索证明开具时间：2014年10月10日）

	曾钦清
	陈乐
	学硕

控制理论与控制工程
	六级

475
	多工位电子体温计自动检定系统的研发
	1、《The Develop of Image Processing System Applied to Batch Electronic Thermometer Verification》 ；会议论文，EI收录；全部作者：曾钦清、陈乐、谢敏、富雅琼、周贞

2、一种电子体温计检定用体温计装载装置；专利类型：实用新型；状态：授权；全部作者：曾钦清、陈乐、周贞、富雅琼、谢敏

3、一种电子体温计检定用的电子体温计夹具架；专利类型：实用新型；状态：授权；全部作者：曾钦清、陈乐、周贞、富雅琼、谢敏
4、一种医用电子体温计消毒装置；专利类型：实用新型；状态：授权；全部作者：曾钦清、陈乐、周贞、富雅琼、谢敏

（B类科研业绩）
	1、专利名称：《电子体温计检定用体温计装载装置》；专利类型：发明专利；状态：授权；全部作者：陈乐、曾钦清、周贞、富雅琼、谢敏
2、《Calibration of Thermostatic Bath Used on Electronic Thermometer Verification》 ；EI待检索；论文已刊登论文集；全部作者：曾钦清、陈乐、谢敏、富雅琼、周贞
3、主持浙江省“仪器科学与技术”重中之重学科基金项目一项（负责人）

	鲍春雷
	王斌锐
	学硕

控制理论与控制工程
	六级454
	五自由度仿生机械手臂控制
	1、气动肌肉关节神经元PID轨迹跟踪控制，《计算机测量与控制》，核心期刊，2014年第5期，鲍春雷，王斌锐，金英连；

2、一种基于气动肌肉的腿部肌肉锻炼装置，实用新型，授权，鲍春雷，骆浩华，王斌锐，金英连；

3、一种基于气动肌肉的仿生机械手，实用新型，授权，鲍春雷，王斌锐，金英连，任杰；
（B类科研业绩）
	1、一种用于弧面安装的力传感器固定装置，实用新型，授权，邵丹璐，鲍春雷，冯伟博，王斌锐；

	干苏
	王斌锐
	专硕

控制工程
	六级521
	六足机器人机构优化及步态规划
	1、一种用于测量金属复合带材电阻的夹具装置，实用新型，授权，干苏、骆浩华、王斌锐、金英莲

2、热双金属带材电阻随动同步连续测量系统，实用新型，授权，干苏、王斌锐、李青、骆浩华、金英莲
	1、热双金属带材电阻随动同步连续测量系统，发明，公开，王斌锐、干苏、李青、骆浩华、金英莲
2、具有应激反射功能的崎岖面爬行机器人气动肌肉关节，发明，公开，王斌锐、干苏、李青、冯伟博、骆浩华、金英莲



	陈夏琨
	严天宏
	专硕

控制工程
	四级

448
	水下机器人分布式运动控制系统研究
	1、基于电场动力多应用场合新型风扇，实用新型，授权，陈夏琨，薛侠峰，严天宏，陈晓春；

2、离子空气悬浮平台，实用新型，授权，陈夏琨，薛侠峰，陈晓春，严天宏；
	1.、基于电场动力多应用场合新型风扇，发明，公开，严天宏，陈夏琨，薛侠峰，陈晓春；

2、一种应用于空调机的离子风扇，实用新型，授权，薛侠峰，陈夏琨，严天宏，陈晓春；

3、《50Kg级水下自航行器整体优化设计》获得2014 OI 中国水下机器人大赛—新概念水下机器人优胜奖，孟凡豪，陈夏琨；


材料审核教师签名：                      二级学院分管领导签名：                       二级学院盖章
